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Descricao e dados técnicos

Bombas hidraulicas volumétricas alternativas de pistdes axiais, de fluxo variavel, com deslocamento volumétrico
compreendido entre 20 e 120 cm3/revolucéo, pressdo maxima de 446 bar, provida de eixo de aco liga temperado com 16
dentes internos e 17 dentes externos, poténcia maxima compreendida entre 31,96 kW e 191,78 kW, com medidas
aproximadas no comprimento de 429,5 mm e didmetro na carcaca frontal de 450 mm, aplicada em sistema hidraulico de
escavadeiras hidraulicas.

Aplicacédo: Escavadeira Hidraulica
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Desenho dainstalacdo da Bomba Hidraulica na Escavadeira

Roda-guia
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12. Circulo do giro

QN R LN =

Vista Lateral



Desenho 3D da Bomba Hidraulica acoplada ao motor
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Demonstracdo do funcionamento do sistema hidraulico da escavadeira hidraulica
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Desenho das vistas da Bomba Hidraulica e especificacdes das entradas e saidas hidraulicas

Apresentacao geral

«  Esta bomba consiste de 2 hombas de pistio de placa
de inclinacao de capacidade variavel, valvula PC,
valvula LS e valvula EPC.

IMF : Comente do seletor de modo do PC frontal

IMR  : Comente do seletor de modo do PC traseiro

ISIG  : Comente do seletor da pressao de ajuste LS

PAF  : Porna de fornecimento da bomba frontal

PAR  : Pona de fornecimento da bomba traseira

PBF : Pona de entrada da pressao da bomba

PD1F : Pora de drenagem da carcaga

PD1R : Sangrador de ar

PD2F : Bujao de drenagem

PD2R : Bujao de drenagem

PENF : Porta de deteccdo da pressao de controle
frontal

PENR : Porta de deteccdo da pressao de controle
traseira

PEPC : Ponada pressao basica EPC

PEPCC: Pona de deteccao da pressao basica EPC

PFC : Porta de detecgao da pressao de descarga da
bomba frontal

PLSF : Pona de enirada da pressao de carga frontal

PLSFC : Pona de detec¢ao da pressao de carga frontal

PLSR : Pona de entrada da pressao de carga traseira

PLSRC: Pora de deteccao da pressao de carga traseira

PMF  : Pona de deteccao de pressac do modo seletor
do PC frontal

PMR : Pora de detecgao de pressao do modo seletor
do PC traseiro

PRC : Porta de deteccao da pressao de descarga da
bomba traseira

PS ;. Porta de sucgao da bomba

PSIG : Porta de detecgao da pressao do seletor
ajustado LS

1. Bomba frontal

2. Bomba traseira

3. Valula LS

4. Valula PC

5. Valvula LS-EPC

6. Valvula PC-EPC
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Estrutura da Bomba Hidraulica e desenho das vistas em cortes
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Funcéo e estrutura da Bomba Hidraulica
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Funcao

*

Abomba converte a rotagéo do motor que & transmitida a
seu eixo em pressao de dleo e fornece dleo pressurizado
correspondente a carga.

E possivel alterar o volume de descarga alterando o
angulo de inclinacao da placa.

Estrutura

*

O bloco do motor (7) & suportado ao eixo (1) pela
chaveta (14).

O eixo (1) & suportado pelos mancais dianteiro e
traseiro (15).

A ponta do pistdo (6) tem a forma de uma esfera
concava e a sapata (5) é calafelada a ela para formar
uma unidade.

O pistao (6) e a sapata (5) constituem o mancal
esférico.

O came do balancim (4) possui superficie plana (A) e a
sapata (5) e pressionada sempre conira esta superficie
enquanto desliza em um movimento circular.

O came do balancim (4) conduz dleo sob alta presséo
a superficie do cilindro (B) com o bergo (2), que esta
fixado a carcaca, e forma um mancal de pressao
estatica quando desliza.

O pistdo (6) efetua um movimento relativo no sentido
axial no interior da camara de cada cilindro do bloco de
cilindros (7).

O bloco de cilindros (7) sela o dleo pressurizado no
prato da valvula (8) e efetua uma rotagéo relativa.
Esta superficie & projetada de forma que o equilibrio
da pressao de dleo seja mantido em um nivel
conveniente.

O oleo no interior das respectivas camaras dos
cilindros do bloco de cilindros (7) é aspirado e
descarregado por intermedio do prato da valvula (8)



Operacao da Bomba Hidraulica

Op

eracdo da bomba

O bloco de cilindros (7) gira juntamente com o eixo (1)
e a sapata (b) desliza sobre a superficie plana (A).
Cluando isto ocomre, o came do balancim (4) se move
ao longo da superficie cilindrica (B), assim o angulo (a)
entre a linha de centro (X) do came do balancim (4) e
a diregdo axial do bloco de cilindros (7) muda.

(a) & denominado dngulo da placa de inclinacdo.
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+ Com a linha de centro (X) do came do balancim (4)
em um angulo da placa de inclinacdo (a) em relacdo
a diregdo axial do bloco de cilindros (7), a superficie
plana (A) atua como um came em relacdo a sapata (5).

+ Desta forma, o pistdo (6) desliza no interior do bloco
de cilindros (7), de forma que é criada uma diferenca
entre os volumes (E) e (F) no interior do bloco de
cilindros (7).

+ Um pistdo somente (6) aspira e descarrega o dleo no
volume de (F) - (E).

+  Como o bloco de cilindros (7) gira e o volume da camara
(E) diminui, o dleo pressurizado € descarregado.

+ Por outro lado, o volume da camara (F) cresce e,
nesse processo, o oleo € aspirado.

Como a linha de centro (X) do came do balancim (4)
coincide com a direc&o axial do bloco de cilindros (7)
(é@ngulo da placa de inclinagdo (a) = 0), a diferenca
entre os volumes (E) e (F) no interior do bloco de
cilindros (7) se toma 0.

A aspiracdo e a descarga de dleo pressurizado ndo &
realizada nesta condicado. Nominalmente, a agao de
bombeamento ndo & realizada. (Na verdade, porém, o
angulo da placa de inclinacdo ndo é colocado em 0)
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Esquema hidraulico da Bomba Hidraulica
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